[image: image1.png]al qz qaz

I e e e Y



 本资料由浙江自考网收集整理，更多自考资料请登录www.zjzikao.org/下载

建筑施工课程设计大纲

1、 课程设计目的

我国的建筑业蓬勃兴旺，然而，在建筑业欣欣向荣的景象背后，施工安全事故也频频发生。这些事故不仅给国家和人民生命财产造成重大损失，也给企业造成巨大的信誉和经济损失。
通过对这些事故原因调查分析可以看出，仅凭以往的施工经验进行施工，施工前没有进行科学的专项施工方案设计或错误地设计了专项施工方案，是造成这些事故发生的重要原因。

对施工过程中的重要技术环节进行专项施工方案设计是十分重要和必不可少的，但这些设计工作专业性强，计算复杂。本课程设计的目的是通过完成一个完整的脚手架工程设计工作，使学生不仅掌握相关的专业知识和设计技能，而且训练充分应用所学专业知识来解决实际工程技术问题的能力。同时也将来完成其他复杂的施工设计工作打下良好基础，使施工实施科学化，避免因不设计或设计错误而造成的施工事故，最终达到实现保障施工安全、提高工程质量、降低工程成本的目的。

二、设计内容

设计对象为一工程项目的双排落地式脚手架。学生应根据工程项目的实际工况确定施工荷载、材料力学参数和力学计算模型，以《建筑施工扣件式钢管脚手架安全技术规范》（JGJ130-2001）和其他相关国家规范为计算依据，对脚手架结构的所有构件进行设计计算。计算内容包括： 

1． 纵向水平杆（大横杆）：强度、挠度验算。

2． 横向水平杆（小横杆）：强度、挠度验算。

3． 横向水平杆与立杆连接扣件：抗滑力验算。

4． 立杆：稳定性验算（对考虑、不考虑风影响的两种情况分别计算）。

5． 双排落地脚手架立杆最大搭设高度：对考虑、不考虑风影响的两种情况分别计算。

6． 连墙件：抗滑力验算

7． 落地脚手架：地基承载力验算。

三、设计要求

依据力学、建筑结构、建筑材料、建筑施工等专业知识理论和国家相应的技术规范，根据教师的指导和本课程设计指导书的计算格式，按时正确地完成脚手架专项施工方案的设计工作。

脚手架专项施工方案设计计算指导书

本工程脚手架设计执行规范与计算依据: 

    (1) 《建筑施工扣件式钢管脚手架安全技术规范》（JGJ130-2001）
    (2) 《建筑结构荷载规范》（GB50009-2001） 

    (3) 《建筑地基基础工程设计规范》（GB50202-2002） 

    (4) 《建筑施工安全检查标准》（JGJ59-99） 

    (5) 《密目式安全立网》国家标准（GB16909-1997） 

    (6) 《钢结构设计规范》（GB50017-2003）
    (7) 《建筑施工脚手架实用手册》，中国建筑工业出版社 

                  一、基本参数                  

    1.计算脚手架的尺寸 

    高度:      H=28(m)

    长度:      L=40(m)

    宽度:      W=30(m)

    脚手架背靠建筑物为框架结构
    2.脚手架杆件布置                  

    步距:          h=1.8 (m)

    纵距:          la=1.5 (m)

    排距:          lb=1.1 (m)

    内立杆距墙:     b=0.3 (m)

    小横杆在下，大横杆在上。
    连墙杆布置：二步三跨 

    安全网：2300目/100cm^2

    3.荷载参数   

    施工荷载：      q1=2.7 (kN/m^2)

    脚手板荷载：    q2=0.35 (kN/m^2)

    钢管自重:       q3=3.54 (kg/m)

栏杆与挡板荷载：q4=0.14 (kN/m)
安全网荷载：    q5=0.005 (kN/m^2)
    风荷载：        W0=0.45 (kN/m^2)

    同时施工脚手架层数: n1=1

    脚手板铺设层数:     n2=10

    4.工地实际使用48mm×3.2mm钢管的技术参数   

    惯性矩 I=11.36 (cm^4)

    截面模量 W=4.732 (cm^3) 

    截面积 A=4.504 (cm^2) 

    回转半径 i=1.588 (cm) 

    弹性模量 E=2.06×10^5 (N/mm^2) 

Q235钢抗拉、抗压和抗弯强度设计值 f=205 (N/mm^2)
                  二、计算书                   

    1.纵向、横向水平杆的强度和挠度及扣件抗滑承载力计算
    (1)纵向水平杆（大横杆）
    纵向水平杆按照三跨连续梁进行强度和挠度计算。
    纵向水平杆自重标准值： q11=0.0346(kN/m)

    脚手板自重标准值： q12=0.35×1.1×0.367 = 0.1412(kN/m)

    可变荷载标准值： q21=2.7×1.1×0.367 = 1.0899(kN/m)

    永久荷载设计计算值： q1=1.2×(0.0346+0.1412) = 0.2111(kN/m)

    可变荷载设计计算值： q2=1.4×(1.0899) = 1.5259(kN/m)
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                          (a) 跨中最大弯矩、挠度 
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                           (b)支座最大弯矩、挠度 

                          图1   纵向水平杆计算简图
    a.跨中最大弯矩值： Mmax1=0.08q1×l^2+0.101q2×l^2

    = (0.08×0.2111+0.101×1.5259)× 2.25= 0.3847(kN.m)

    b.支座最大弯矩值： Mmax2=0.1q1×l^2+0.117q2×l^2

    = (0.1×0.2111+0.117×1.5259)× 2.25= 0.4492(kN.m)

    取a、b中的最大值： Mmax=0.4492(kN.m) 进行强度计算
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    =(0.4492/4.732)×1000=94.933(N/mm^2) ＜ f=205 (N/mm^2), 纵向水平杆抗弯强度满足抗压要求。
    永久荷载标准值： q11=(0.0346+0.1412) = 0.1759(kN/m)

    可变荷载标准值： q21=(1.0899) = 1.0899(kN/m)

    纵向水平杆最大挠度： v=0.677q1×la^4/(100EI)+0.99×q2×la^4/(100EI)

    =((0.677×0.1759+ 0.99×1.0899)×5.0625/(100×206000×11.36))×10^8 =2.5921mm

    容许挠度： [v]=la/150= 1000×1.5/150= 10(mm)  

    满足v ＜ [v]，并小于10.0 (mm)， 故 纵向水平杆挠度满足要求。
    (2)横向水平杆（小横杆）
    横向水平杆按照简支梁进行强度和挠度计算。 

    横向水平杆自重标准值：q11=0.0346(kN/m)

    纵向水平杆（大横杆）荷载标准值： P12=0.0346×1.5 = 0.0519(kN)

    脚手板荷载标准值： P13=0.35×1.5×1.1×0.367 = 0.2119(kN)

    可变荷载标准值： P21=2.7×1.5×1.1×0.367 = 1.6349(kN)

    永久荷载设计计算值：a. 均布荷载 q1= 1.2×0.0346 = 0.0415(kN/m)

                        b. 集中力 P1=1.2×(P12+P13)=1.2×(0.0519+0.2119)=0.3167(kN)

    可变荷载设计计算值： P2=1.4×P21=1.4×1.6349=2.2889(kN)
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                          图2   横向水平杆计算简图
    最大弯矩值： M=q1×lb^2/8+(P1+P2)×lb/3=0.9617(kN.m)
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    =(0.9617/4.732)×1000=203.23(N/mm^2) ＜ f=205 (N/mm^2), 故横向水平杆抗弯强度满足抗压要求。
    均布荷载标准值： q=0.0346(kN/m)

    集中力标准值： P=0.0519+0.2119+1.6349 = 1.8989(kN)

    横向水平杆最大挠度： v =(5/384)q×lb^4/EI+(3lb^2-(4/9)lb^2)×P×lb/72EI

    =(5/384×0.0346×1.4641/(206000×11.36)+(3×1.21-(4/9)×1.21)1.8989×1.1/(72×206000×11.36))×10^8 = 4.6667  (mm)

    容许挠度： [v]=lb/150=7.3333 (mm) 

    满足v ＜ [v]，并小于10.0 (mm)， 故横向水平杆挠度满足要求。  

    (3)横向水平杆传给立杆的竖向作用力
    横向水平杆自重： q11=0.0346(kN/m)

    纵向水平杆（大横杆）荷载标准值： P12= 2×q3×la= 2×0.0346×1.5 = 0.1039(kN)

    脚手板荷载标准值： P13=0.35×1.5×1.1 = 0.5775(kN)

    可变荷载标准值： P21=2.7×1.5×1.1 = 4.455(kN)

    作用在扣件上的竖向作用荷载设计计算值： R=(1.2(q11×lb+P12+P13)+1.4×P21)/2

    =0.5((1.2×(0.0346×1.1+0.1039+0.5775)+1.4×4.455) = 3.5502(kN)

    R ＜ Rc=8.0 (kN),  故扣件的抗滑承载力满足要求。螺栓拧紧扭力矩不应小于40N·m且不应大于65N·m。
    2. 立杆稳定性计算             

    每米立杆承受的结构自重标准值： NG1=gk×H=0.1248×28= 3.4944(kN)

    脚手板自重标准值： NG2=n2×q2×la×lb/2=10×0.35×1.5×1.1/2= 2.8875(kN)

    栏杆与档板自重标准值： NG3=n2×q4×la=10×0.14×1.5= 2.0999(kN)

    吊挂安全设施（安全网）自重标准值： NG4=q5×la×H=0.005×1.5×28= 0.2099(kN)

    故永久荷载标准值： NG=NG1+NG2+NG3+NG4=3.4944+2.8875+2.0999+0.2099= 8.6919(kN)

    可变荷载标准值： ∑NQk=n1×q1×la×lb/2=1×2.7×1.5×1.1/2= 2.2275(kN)

    (1)不考虑风荷载时，底层立杆稳定计算
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    = 1.155×1.5099×1.8= 3.1392(m)
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    =197.68

    查表得稳定系数 = 0.1860

    计算立杆段轴向力设计值：N=1.2(NG1k+NG2k)+1.4∑NQk=1.2×8.6919+1.4×2.2275=13.548(kN)
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    =(13.548/(0.1860×450.4))×1000=161.72 (N/mm^2)＜ f=205 (N/mm^2) , 故不考虑风荷载时底层立杆满足抗压要求。
    (2)考虑风荷载时，底层立杆稳定计算
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    =0.7×1×1.1279×0.45=0.3552(kN/m^2)

    风荷载弯矩： Mw=0.1×0.85×1.4×Wk×la×h^2=0.1×0.85×1.4×0.3552×1.5×1.8^2 =0.2054(kN.m)

    计算立杆段轴向力设计值：N=1.2(NG1k+NG2k)+0.85×1.4∑NQk=1.2×8.6919+0.85×1.4×2.2275=13.081(kN)
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    =(13.081/(0.1860×450.4)+0.2054/4.732)×1000

    = 199.56(N/mm^2)＜ f=205 (N/mm^2), 故考虑风荷载时立杆满足抗压要求。
    (3)最大限制高度
    (a)不组合风荷载：
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    = (0.1860×450.4×0.205-(1.2×5.1975+1.4×2.2275))/(1.2×0.1248) = 52.205 (m)

    (b)组合风荷载：
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    = (0.1860×450.4×0.205-(1.2×5.1975+0.85×1.4×(2.2275+0.1726×0.1860×450.4/4.732)))/(1.2×0.1248) = 31.037 (m)

    选择其中最小值，则Hs=31.037(m)

    因Hs大于26m，故最大限制高度应按下式予以调整：
    [H]=Hs/(1+0.001Hs)=30.103m

    取 [Hs]与50m 中的最小值，则最终最大限制高度为30.103m，而计算脚手架的高度为28m，故满足要求。
    3.连墙件计算
    迎风面积： Aw= 2×3×1.8×1.5=16.200(m^2)
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    =0.7×1.42×1.1279×0.45=0.5045(kN/m^2)

    连墙杆轴力设计计算值： Nl=Nlw+No= 1.4×Wk×Aw+5= 1.4×0.5045×16.200+5= 11.442+5=16.442(kN)

    一个扣件的抗滑力 Rc=8(kN)，若连墙杆与建筑物采用直角扣件连接，则需在墙面或连接点的两边至少各用3个扣件扣牢。每个扣件的螺栓拧紧扭力矩不应小于40N·m且不应大于65N·m。
    进一步优化。高度20 m以下部分连墙杆计算
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    =0.7×1.25×1.1279×0.45=0.4441(kN/m^2)

    连墙杆轴力设计计算值： Nl=Nlw+No= 1.4×Wk×Aw+5= 1.4×0.4441×16.200+5= 10.072+5=15.072(kN)

    则优化结果是：
    从20 m至28 m 采用在墙面或连接点的两边至少各用3个扣件扣牢。
    20 m 以下部分采用在墙面或连接点的两边至少各用2个扣件扣牢。
    4.立杆地基承载力计算
    工地实际采用的立杆底部垫板面积： A=0.1 (m^2)

    则立杆基础底面平均压力： p= N/A= 13548.7/100000 = 0.1355(N/mm^2)

    脚手架立杆下部实际的地基承载力标准值：fgk= 0.4(N/mm^2)

    则立杆下地基承载力设计值：fg= kc×fgk= 0.4×0.4= 0.16(N/mm^2)

    因 p ＜ fg，故立杆地基承载力满足要求。脚手架搭设前，地基应充分夯实。
                    四、施工搭设与构造要求   

1．施工准备              

   （1）单位工程负责人应按施工组织设计中有关脚手架的要求向架设和使用人员进行技术交底。应按规范要求对钢管扣件脚手板等进行检查验收，不合格产品不得使用。经检验合格的构配件应按品种、规格分类，堆放整齐、平稳，堆放场地不得有积水。应清除搭设场地杂物，平整搭设场地，并使排水畅通。当脚手架基础下有设备基础管沟时，在脚手架使用过程中不应开挖，否则必须采取加固措施地基与基础。
   （2）脚手架地基与基础的施工，必须根据脚手架搭设高度，搭设场地土质情况与现行国家标准《地基与基础工程施工及验收规范》（GBJ202）的有关规定进行。脚手架底座底面标高宜高于自然地坪50mm，脚手架基础经验收合格后，应按施工组织设计的要求放线定位。 

2．搭设              

    脚手架必须配合施工进度搭设，一次搭设高度不应超过相邻连墙件以上二步。每搭完一步脚手架后应按规范规定校正步距纵距横距及立杆的垂直度。底座垫板均应准确地放在定位线上，垫板宜采用长度不少于2跨、厚度不小于50mm的木垫板，也可采用槽钢。
   （1）立杆搭设应符合下列规定         

    严禁将外径48mm与51mm的钢管混合使用，相邻立杆的对接扣件不得在同一高度内，错开距离应符合规范的规定。开始搭设立杆时，应每隔6跨设置一根抛撑，直至连墙件安装稳定后，方可根据情况拆除。当搭至有连墙件的构造点时，在搭设完该处的立杆、纵向水平杆、横向水平杆后，应立即设置连墙件。顶层立杆搭接长度与立杆顶端伸出建筑物的高度应符合本规范的规定，立杆接长除顶层顶步可采用搭接外其余各层各步接头必须采用对接扣件连接。对接、搭接应符合下列规定： 

    1）立杆上的对接扣件应交错布置：两根相邻立杆的接头不应设置在同步内，同步内隔一根立杆的两个相隔接头在高度方向错开的距离不宜小于500mm，各接头中心至主节点的距离不宜大于步距的1/3。
    2）搭接长度不应小于1m，应采用不少于2个旋转扣件固定，端部扣件盖板的边缘至杆端距离不应小于100mm。
    3）立杆顶端宜高出女儿墙上皮1m，高出檐口上皮1.5m。         

   （2）纵向水平杆的构造应符合下列规定
    纵向水平杆宜设置在立杆内侧，其长度不宜小于3跨。纵向水平杆接长宜采用对接扣件连接，也可采用搭接。对接搭接应符合下列规定： 

    1）纵向水平杆的对接扣件应交错布置，两根相邻纵向水平杆的接头不宜设置在同步或同跨内，不同步或不同跨两个相邻接头在水平方向错开的距离不应小于500mm，各接头中心至最近主节点的距离不宜大于纵距的1/3。 

    2）搭接长度不应小于1m，应等间距设置3个旋转扣件固定，端部扣件盖板边缘至搭接纵向水平杆杆端的距离不应小于100mm。 

    3）当使用冲压钢脚手板、木脚手板、竹串片脚手板时，纵向水平杆应作为横向水平杆的支座用直角扣件固定在立杆上；当使用竹笆脚手板时，纵向水平杆应采用直角扣件固定在横向水平杆上，并应等间距设置，间距不应大于400mm。
    4）在封闭型脚手架的同一步中纵向水平杆应四周交圈，用直角扣件与内外角部立杆固定。
   （3）横向水平杆搭设应符合下列规定         

    1）主节点处必须设置一根横向水平杆，用直角扣件扣接且严禁拆除。主节点处两个直角扣件的中心距不应大于500mm。在双排脚手架中靠墙一端的外伸长度不应大于0.4l且不应大于500mm。
    2）作业层上非主节点处的横向水平杆，宜根据支承脚手板的需要等间距设置，最大间距不应大于纵距的1/2。
    3）当使用冲压钢脚手板、木脚手板、竹串片脚手板时，双排脚手架的横向水平杆两端均应采用直角扣件固定在纵向水平杆上。单排脚手架的横向水平杆的一端，应用直角扣件固定在纵向水平杆上，另一端应插入墙内插入长度不应小于180mm。
    4）使用竹笆脚手板时，双排脚手架的横向水平杆两端，应用直角扣件固定在立杆上；单排脚手架的横向水平杆的一端，应用直角扣件固定在立杆上，另一端应插入墙内，插入长度亦不应小于180mm。
    5）双排脚手架横向水平杆的靠墙一端至墙装饰面的距离不宜大于100mm。
    6）单排脚手架的横向水平杆不应设置在下列部位：设计上不允许留脚手眼的部位；过梁上与过梁两端成60度角的三角形范围内及过梁净跨度的高度1/2范围内；宽度小于1m的窗间墙；梁或梁垫下及其两侧各500mm的范围内；砖砌体的门窗洞口两侧200mm和转角处450mm的范围内；其它砌体的门窗洞口两侧300mm和转角处600mm的范围内；独立或附墙砖柱。
   （4）纵向、横向扫地杆搭设应符合的构造规定
     脚手架必须设置纵、横向扫地杆。纵向扫地杆应采用直角扣件固定在距底座上皮不大于200mm处的立杆上。横向扫地杆亦应采用直角扣件固定在紧靠纵向扫地杆下方的立杆上。当立杆基础不在同一高度上时，必须将高处的纵向扫地杆向低处延长两跨与立杆固定，高低差不应大于1m。靠边坡上方的立杆轴线到边坡的距离不应小于500mm。
   （5）连墙件的搭设应符合下列规定
    1) 连墙件的布置宜靠近主节点设置，偏离主节点的距离不应大于300mm；应从底层第一步纵向水平杆处开始设置，当该处设置有困难时，应采用其它可靠措施固定；宜优先采用菱形布置，也可采用方形、矩形布置；一字型、开口型脚手架的两端必须设置连墙件，连墙件的垂直间距不应大于建筑物的层高，并不应大于4m。
    2）对高度在24m以下的单、双排脚手架，宜采用刚性连墙件与建筑物可靠连接，亦可采用拉筋和顶撑配合使用的附墙连接方式。严禁使用仅有拉筋的柔性连墙件。
    3）对高度24m以上的双排脚手架，必须采用刚性连墙件与建筑物可靠连接。
    4) 连墙件中的连墙杆或拉筋宜呈水平设置，当不能水平设置时，与脚手架连接的一端应下斜连接，不应采用上斜连接。
    5) 连墙件必须采用可承受拉力和压力的构造。采用拉筋必须配用顶撑，顶撑应可靠地顶在混凝土圈梁、柱等结构部位。拉筋应采用两根以上直径4mm的钢丝拧成一股，使用时不应少于2股；亦可采用直径不小于6mm的钢筋。
    6）当脚手架下部暂不能设连墙件时可搭设抛撑。抛撑应采用通长杆件与脚手架可靠连接，与地面的倾角应在45度～60度之间；连接点中心至主节点的距离不应大于300mm。抛撑应在连墙件搭设后方可拆除。
    7）架高超过且有风涡流作用时应采取抗上升翻流作用的连墙措施。
    8）当脚手架施工操作层高出连墙件二步时，应采取临时稳定措施，直到上一层连墙件搭设完后方可根据情况拆除。 

   （6）剪刀撑、横向斜撑搭设应符合的规定
    双排脚手架应设剪刀撑与横向斜撑，单排脚手架应设剪刀撑。每道剪刀撑宽度不应小于4跨，且不应小于6m，斜杆与地面的倾角宜在45度与60度之间。
    1）高度在24m以下的单、双排脚手架，均必须在外侧立面的两端各设置一道剪刀撑，并应由底至顶连续设置；中间各道剪刀撑之间的净距不应大于15m。
    2）高度在24m以上的双排脚手架应在外侧立面整个长度和高度上连续设置剪刀撑；剪刀撑斜杆的接长宜采用搭接， 剪刀撑斜杆应用旋转扣件固定在与之相交的横向水平杆的伸出端或立杆上，旋转扣件中心线至主节点的距离不宜大于150mm。
    3）横向斜撑应在同一节间，由底至顶层呈之字型连续布置，斜撑的固定宜采用旋转扣件固定在与之相交的横向水平杆的伸出端上，旋转扣件中心线至主节点的距离不宜大于150mm。一字型、开口型双排脚手架的两端均必须设置横向斜撑，中间宜每6隔跨设置一道；高度在24m以下的封闭型双排脚手架可不设横向斜撑，高度在24m以上的封闭型脚手架，除拐角应设置横向斜撑外，中间应每隔6跨设置一道。
    4）剪刀撑横向斜撑应随立杆、纵向和横向水平杆等同步搭设，各底层斜杆下端均必须支承在垫块或垫板上。
   （7）门洞搭设应符合的构造规定
    1）单双排脚手架门洞宜采用上升斜杆、平行弦杆桁架结构型式，斜杆与地面的倾角应在45度与60度之间。
    2）单排脚手架门洞处，应在平面桁架的每一节间设置一根斜腹杆。
    3）斜腹杆宜采用旋转扣件固定在与之相交的横向水平杆的伸出端上，旋转扣件中心线至主节点的距离不宜大于150mm。当斜腹杆在1跨内跨越2个步距时，宜在相交的纵向水平杆处，增设一根横向水平杆，将斜腹杆固定在其伸出端上；斜腹杆宜采用通长杆件，当必须接长使用时，宜采用对接扣件连接，也可采用搭接。单排脚手架过窗洞时应增设立杆或增设一根纵向水平杆。门洞桁架下的两侧立杆应为双管立杆，副立杆高度应高于门洞口1～2步。门洞桁架中伸出上下弦杆的杆件端头，均应增设一个防滑扣件，该扣件宜紧靠主节点处的扣件。
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   （8）扣件安装应符合下列规定 

    扣件规格必须与钢管外径或相同；螺栓拧紧扭力矩不应小于40N·m且不应大于65N·m；在主节点处固定横向水平杆、纵向水平杆、剪刀撑、横向斜撑等用的直角扣件、旋转扣件的中心点的相互距离不应大于150mm；对接扣件开口应朝上或朝内；各杆件端头伸出扣件盖板边缘的长度不应小于100mm。
   （9）作业层斜道的栏杆和挡脚板的搭设应符合下列规定
    栏杆和挡脚板均应搭设在外立杆的内侧；上栏杆上皮高度应为1.2m；挡脚板高度不应小于180mm；中栏杆应居中设置。
   （10）脚手板的铺设应符合下列规定
    1）脚手板应铺满、铺稳，离开墙面120mm～150mm。
    2）冲压钢脚手板、木脚手板、竹串片脚手板等应设置在三根横向水平杆上。当脚手板长度小于2m时，可采用两根横向水平杆支承，但应将脚手板两端与其可靠固定，严防倾翻。此三种脚手板的铺设可采用对接平铺，亦可采用搭接铺设。脚手板对接平铺时，接头处必须设两根横向水平杆，脚手板外伸长应取130mm～150mm， 两块脚手板外伸长度的和不应大于300mm；脚手板搭接铺设时，接头必须支在横向水平杆上，搭接长度应大于其伸出横向水平杆的长度不应小于100mm。
    3）竹笆脚手板应按其主竹筋垂直于纵向水平杆方向铺设，且采用对接平铺，四个角应用直径1.2mm的镀锌钢丝固定在纵向水平杆上。作业层端部脚手板探头长度应取150mm，其板长两端均应与支承杆可靠地固定。
    4）在拐角、斜道平台口处的脚手板，应与横向水平杆可靠连接，防止滑动；自顶层作业层的脚手板往下计，宜每隔12m满铺一层脚手板
     3．拆除
   （1）拆除脚手架前的准备工作应符合下列规定
    应全面检查脚手架的扣件连接、连墙件、支撑体系等是否符合构造要求；应根据检查结果补充完善施工组织设计中的拆除顺序和措施，经主管部门批准后方可实施；应由单位工程负责人进行拆除安全技术交底；应清除脚手架上杂物及地面障碍物。
   （2）拆除脚手架时应符合下列规定
    拆除作业必须由上而下逐层，进行严禁上下同时作业；连墙件必须随脚手架逐层拆除，严禁先将连墙件整层或数层拆除后再拆脚手架，分段拆除高差不应大于2步，如高差大于2步，应增设连墙件加固；当脚手架拆至下部最后一根长立杆的高度时，应先在适当位置搭设临时抛撑加固后，再拆除连墙件。卸料时各构配件严禁抛掷至地面；运至地面的构配件及时检查整修与保养并按品种规格随时码堆存放。
五、脚手架施工布置图
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高度:  28(m)                    长度:  40(m)

脚手架正立面布置图
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高度:  28(m)                宽度:  30(m)

脚手架侧立面布置图
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